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I. Disposiciones generales

MINISTERIO DE JUSTICIA

CORRECCION de errores del Real Decreto 722/1988, e 1
de julio, por el gque se agrupan diversos Juzgados a efeclos
de ser servidos por un solo Médico Forense.

7286

Advertido error en el citado Real Decreto, publicado por el «Boletin
Oficial del Estado» niimero 163, de B de julio de 1988, se transcribe a
continuacién la oportuna rectificacion.

_ En la pagina 21152, articulo unico, bajo e} epigrafe Madrid, en la
linea tercera, donde dice: «Central nimero 28-Madrid nimero 3», debe
decir: «Madrid nimero 28-Madrid nimero 3In.

MINISTERIO
DE OBRAS PUBLICAS
Y URBANISMO

7287 ORDEN de 30 de diciembre-de 1988 por la que se regulan
: los instrumentos de pesaje de totalizacion continua.

El Sistema Legal de Unidades de Medida, asi como los principios y
normas generales a los que habrdn de ajustarse la organizacion y el
régimen juridico de la actividad metrologica en Espafa, vienen estable-
cidos en la actualidad por la Ley 3/1985, de 18 de marzo, de Metrologia,
una de cuyas piezas clave ha sido el establecimiento de un control
metrolégico por parte del Estado, al que deberin someterse, en defensa
de la seguridad, de la proteccién de la salud y de los intereses
econdmicos de los consumidores y usuarios, todos los instrumentos,
aparatos, medios y sistemas de medida, que sirvan para pesar, medir o
contar, y que ha sido desarrollado por el Real Decreto 1616/1985, de 11
de septiembre.

Producida la adhesién de Esparia a las Comunidades Europeas, por
Real Decreto Legislativo 129671986, de 28 de junio, se modifica la Ley
de Metrologia para adaptarla al derecho derivado comunitario, estable-
ciéndose, ademds del control del Estado, un control metroldgico
especial, con efectos en el Ambito de la Comunidad Econémica Europea,
denominado Control Metroldgico CEE, que serd aplicable, si los equipos
de control de que se dispone por el Esiado lo permiten, a los
instrumentos de medida v a los métodos de control metroldgico
regulados en la Directiva especifica de la Comunidad Econdémica
Europea, y que ha sido reglamentadoe por el Real Decreto 597/1988, de
10 de junio.

Entre las normas comunitarias reguladoras de instrumentos de
medida v métodos de control metrologico se encuentra la Directiva
75/410/(¥EE‘ de 24 de junio de 1975, relativa a la aproximacion de las
legislaciones de los Estados miembros sobre los instrumentos de pesaje
de totalizacién continua. :

La presente Orden no tiene otro objeto- que incorporar al derecho
interno espainol la Directiva mencionada, v se dicta en uso de la
autorizacién otorgada al Ministerio de Obras Puablicas g' Urbanismo por
la disposicidn final primera del Real Decreto 597/1988, de 10 de junio,
por ¢l que se regula el Control Metrolégico CEE.

En su virtud dispongo:

Primero.-Los instrumentas de pesaje de totalizacion continua que se
describen en el anexo de la presente Orden serdn objeto del controt
metrolégico de aprobacién de modelo y de verificacién primitiva, que
se efectuard de conformidad com lo dispuesto en el Real Decreto
597/1988, de 10 de junio, por el que se regula el Conirol Metrolégico
CEE o, en su caso, de acuerdo con lo determinado en el Real Decreto
1616/1985, de Il de septiembre, por el que se establece el control
metroldgico que realiza la Administracion del Estado.

Segundo.—El control metroldgico a que se refiere el apartado anterior
se realizard por el Centro Espanol de Metrologia del Mimsterio de Obras
Piblicas y Urbanismo, de acuerdo con las especificaciones técnicas que
figuran en el mencionado anexo.

DISPOSICION FINAL

La presente Orden entrard en vigor el diz siguiente al de su
publicacién en el «Boletin Oficial del Estado».

Madrid, 30 de diciembre de 1988.
' SAENZ COSCULLUELA

Ilmos. Sres. Subsecretario de Obras Piblicas y Urbanismo y Director
general del Instituto Geogrifico Nacional. :

ANEXO

El presente anexo establece las prescripciones técnicas de fabricacién
y de funcionamiento que deberdn cumplir los instrumentos de pesaje de
totalizacioén continua, montados en cintas transportadoras, para poder
ser importados, cothercializados y utilizados libremente, después de
haber pasado los correspondientes controles y haberles impuesto las
marcas ¥ signos previstos.

CAPITULO PRIMERO
Definiciones y terminologia

1. Clasificacién de los instrumentos de pesaje segtin la natwraleza de su
Suncionamiento .

1.1 Instrumentos de funcionamiento automitico.-Instrumentos
que realizan la operacion de pesaje sin exigir la intervencidn de un
operador, desarrollando un proceso automatico caracteristico del instru-
mento, .

1.2 Instrumentos de funcionamiente ne automatico.—Instrumentos
que necesitan la intervencidon de un operador en el transcurso de la
pesada, en particular para la colocacion de cargas sobre ¢l receptor de
carga del instrumento y/o para su evacuacidn, asi como para la
determinacidn del resultado.

2. Definicidn

. Los instrumentos de pesaje de totalizacidén continua montados en
cintas transportadoras son instrumentos de pesaje:de funcionamiento
automatico que Lienen por objeto determinar la masa de un producto a
granel, sin fraccionamiento sistematico, siendo el movimiento de la
cinta ininterrumpido. :

En el presente anexo estos instrumentos de pesaje se denominaran
abreviadamente «instrumentos».

3. Terminologia

3.1 Generalidades.-Siempre que no sean contrarios a los puntos 2
¥ 3 del presente anexo, se aplicarin a los instrumentos objeto de esta
disposicion los apartados A, B, C y D del capitulo Terminologia, de la
Orden de 10 de noviembre de 1975, referente a «Instrumentos de pesar
de funcionamiento no automaticon.

3.2 Clasificacion.

3.2.1 Segin el principio de totalizacion:

3.2.1.1 Por adicién.~instrumento cuyo dispositive de totalizacion
efectiia la adicioén de las cargas parciales sucesivas, a cada una de las
cuales corresponge un determinado desplazamiento de la cinta.

3.2.1.2 Por integracién.~Instrumento cuyo dispositivo de totaiiza-
cion efectia la integracién, en el tiempo, del producto de la carga lineica
{masa por unidad de longitud) por la velocidad de la cinta.

3.2.2 Segin la naturaleza del receptor de carga:

3221 Con mesa de pesaje.~Instrumento cuyo receptor de carga,
llamado «mesa de pesaje», es solamente una parte del transportador.

3.22.2 Con inclusién del transportador.-Instrumento cuyo recep-
tor de carga estd constituido por la totalidad del transportador.

3.3 Disposilivos integrantes del instrumento.
3.3.1. Dispositivos principales:

. 3.3.1.]1 Transpertador de cinta.-Dispositivo del instrumentos, des-
tinado al transporte del producto, mediante una cinta que descansa
sobre rodillos méviles que giran-alrededor de su eje,
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3.3.1.1.1 Rodillos portadores.-Rodillos mediante los cuales la cinta
transportadora se apoya en el chasis fijo.

3.3.1.1.2 Redillos de pesaje.-Rodillos mediante los cuales _Ia'cinla
transportadora s¢ apoya sobre el receptor de carga de la unidad de
pesaje. :

3.3.1.2° Unidad de pesaje.-Totalidad o parte de un instrumento de
pesaje de funcionamiento no automatico, o cualquier otro dispositivo
que proporcione informacién relativa a la masa de la carga a medir.

3.3.1.3 Dispositivo transductor del desplazamiento de la
cinta.-Dispositivo del que va dotado el transportador y que propor-
ciona, bien informacién correspondiente a un desplazamiento de fongi-
tud determinada de la cinta, bien informacién proporcional a la
velocidad de la cinta,

33131 Dispositivo de toma de movimiento.-Parte del disposi-
tive transductor del desplazamiento, en contacto permanente con la
cinta. :

- 3.3.1.4 Dispositive de totalizacién.-Dispositivo que efectia la
adicion de las cargas parciales o la integracion del producto de la carga
lineica por la velocidad de la cinta, a partir de las informaciones que
proporcionan la unidad de pesaje-y -el dispositivo transductor del
desplazamiento,

3.3.1.5 Dispositivo indicador de totalizacién.-Dispositivo que
recibe informacion del dispositivo de totalizacion ¢ indica la masa de las
cargas transportadas, o

3.3.1.5.1 Dispositivo indicador de totalizacién general (sin disposi-
tivo de puesta a cero).-Dispositivo que indica la masz de todas las
cargas transportadas. - : L
_ 3.3.1.5.2 Dispositive indicador de totalizacion parcial (con disposi-
tivo de puesta a cero).-Dispositivo que indica la masa de las cargas
transportadas durante un tiempo limitado.

3.3.1.53 Dispositivo “indicador . complementario de totaliza-
cidn.-Dispositivo indicador de totalizacion con un escalén mayor que el
del dispositive indicador de totalizacion general, cuya finalidad es
indicar la masa total de una carga transportada durante un tiempo de
funcionamiento bastante largo. Este dispositivo podri estar provisto.de
un dispositivo de puesta a cero. o

- 3.3.1.54 Dispositive. indicador de totalizacién de con-

trol.-Dispositivo cuyo escalén es menor que el del dispositivo indicador
de totalizacion general, v que se utiliza durante los controles.

3.3.1.6 Dispositivo de puesta a cero del instrumento.-Dispasitivo
que permite obtener una totalizacién nula en un nimero entero de
revoluciones del transportador vacio. - ) .

El dispositivo de puesta a cero podrd ser no automgtico, semiauto-
matico o automdtico,

3.3.1.6.1 Dispositivo indicador de totalizacién en vacio (disposi-

tivo indicador de cero).-Dispositivo indicador distinto del indicador de’

1otalizacién, conectado con el dispositivo de puesta a cero, que permite
el control de la puesta a cero cuando la cinta no estd cargada.
3.3.1.6.2 Dispositivo no automitico de puesta a cero.-Disposttivo
que permite la observacién, la puesta a cero y el control de la puesta a
cero, por un operador.
3.3.1.6.3 Dispositivo semiautomdtico de puesta a cero.

3.3.1.6.3.1 Dispositivo que permite, mediante un mando manual,
poner automiticamente el instrumento a cero, o

3.3.1.6.3.2 Dispositivo que indica, mediante un mando manual, el
valor que es necesario desplazar el dispositivo de puesta a cero, para
ajustarlo.

3.3.1.6.4 Dispositivo automatico de puesta a cero.~Dispositivo que
permite poner a cero el instrumento, sin intervencion del operador,
después de funcionar la cinta en vacio.

3.3.2 Dispositivos auxiliares.

3.3.2.1 Dispositivo indicador de cargas instantineas.-Dispositivo
que indica, en cada instante, la masa de la carga que actia sobre la
unidad de pesaje. )

3.3.2.2 Dispositivo indicador de caudal.-Dispositive que permite
conocer ¢l caudal, en cada instante, como masa de producto transpor-
tado en unidad de tiempo, o como porcentaje del caudal maximo.

3.3.2.3 Dispositivos de control de funcionamiento.~Dispositivos
que permiten controlar determinadas funciones, destinados especial-
mente a:

— Simular el efecto de una carga lineica constante, mediante una
pesa o una cadena. ‘

- Comparar, entre si, dos integraciones de una carga lineica en el
mismo intervalo de tiempo.

- Senalar que se ha sobrepasado el alcance mdximo o el caudal
maximo,

-~ Llamar la atencién del operador por un defecto de funciona-
miento, en particular del equipo eléctrico.

3.3.2.4 - Dispositivo de regulacién de caudal ~Dispositivo destinado

" a asegurar un caudal programado.

3.3.2.5 Dispositivo de predeterminacién.~Dispositivo que permite
interrumpir la zlimentacién del transportador cuando la carga totalizada
alcanza un valor predeterminado. ] )

3.3.2.6 Simulador de desplazamiento.~Dispositivo auxiliar de veri-
ficacion, utilizado para el control del totalizador continuo sin transpor-
tador y destinado a simular un desplazamiento de la cinta.

4. Caracteristicas metrologicas

4.1 Escalon de totalizacién.-Valor, éxpresadb en unidades de masa,
igual a:

- En indicacién continua, la menor division de la escala de las masas

_ totalizadas {(d,).

- En indicacién discontinua, la diferencia de dos indicaciones de
valores consecutivos de las masas totalizadas (d).

4.2 Escalén d, del dispositivo indicador de totalizacion en vacio
{dispositivo indicador de cero).~Valar del escalén d, del dispositivo
mdlcadog de totalizacion en vacio, expresado en unidades de masa, igual

. = En indicacion continua, la menor division de la escala del
indicador de totalizacién en vacio,

- En indicacién discontinua, la diferencia de dos indicaciones de
valores consecutivos del indicador de totalizacién en vacio.

4.3 Longitud de pesaje (L).~-Distancia entre los ejes de los rodillos
de pesaje, situados en los extremos de 1a mesa de pesaje, incrementada
en las semidistancias que separanlos ejes de cada uno de dichos rodillos
de los de los redillos portadores mas proximos.

4.4 Ciclo de’ pesaje.~Conjunto.de las fases de funcionamiento
relativas a cada adicién de targas parciales, a cuyo término, por primera
vez, los organos del dispositivo de totahzacion vuelven a la misma
posicion o se encuentran enel mismo estado que en ¢l instante inicial,

4.5 Alcance maximo (Mdx) y alcance minimo (Min) de la unidad
de pesaje.

4.5.1 Alcanceymaximo.~-Mixima carga néta instantdnea en la cinta
transportadora, susceptible de ser pesada por'la unidad de pesaje.

4.5.2 Alcance minimo.-Valor de la carga neta por debajo de la cual,
al utilizar los resultados de las pesadas, se puede alcanzar un resultado
de totalizacién afectado de un error relativo excesivo.

4.5.3 Campo de pesaje de la unidad.-Intervalo comprendido entre
¢l alcance minimo y el alcance maximo. ’

4.6 Caudal miximo (Qms) ¥ caudat minimo (Qpq).

4.6.1 Caudal mdximo.—-El caudal miximo es el que se obtiene para
el alcance mdximo de la unidad de pesaje y 1a velocidad mdxima de fa
cinta. .

4,6.2 Caudal minimo.-Valor del caudal por debajo del cual los
resultados del pesaje pueden estar afectados por errores relativos
excesivos.

4.7 Caudal medio de ensavo (Q.).-Cociente de [a masa totalizada
{C) por la duracion del ensayo (t):

: C
Q=

1

4.8 Totalizacion minima.-Masa minima totalizada de producto,
por debajo de la cual, el resultado podrd estar afectado por un error
superior a los errores maximos tolerados, para cualquier caudal com-
prendido entre el Qmin ¥ €l Qmus.

4.9 Madxima carga lineica de la cinta.-Cociente del alcance maximo
de Ia unidad de pesaje por la longitud de pesaje:

Maiax
L

CAPITULO 11
Prescripciones metrolégicas
5. Determinacion de las clases de precision

5.1 Clases de precisién.~Los instrumentos se distribuyen en dos
clases, denominadas:

Clase 1.
Clase 2.

5.2 Clasificacion.~La clasificacion se efectia en funcidon de las
caracteristicas y de las cualidades metrolégicas de los instrumentos.

5.2.1 <Caracteristicas de los instrumentos de la clase 1.
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5.2.1.1 Valor del escalén de totalizacion.-El valor del escalon de
totalizacién debe ser: o

- Menor o igual a un 0,05 por 100 de la carga que pueda totalizarse
duranie una hora a caudal maximo (Cpay).
~ Igual o mayor a un 0,002 por 100 de dicha carga. .

5.2.1.2 Valor del escalén del dispositivo indicador de totalizacién
en vacio.-Sin ser superior al escalén de totalizacion:

~ El valor del escalén continuo serd menor ¢ iguat a un 0,005 por
100 de la carga que pueda transportarse, durante una hora, a caudal
maximo.

— El valor del escalén discontinuo serd menor o igual a un 0,0025
por 100 de dicha carga.

5.2.2 Caracteristicas de los insirumentos de la clase 2.

5.2.2.1 Valor del escalon de totalizacién.—El valor del escalon de
totalizacion debe ser: :

- Menor o iguai aun 0,1 por 100 de la carga que pueda totalizarse,
durante una hora, a caudal miximo. .
- Mayor o igual a un 0,004 por 100 de dicha carga.

5.2.2.2 Valor del escalén del dispositivo indicador de totalizacién
en vacio.-Sin ser superior al escalén de totalizacion:

- El valor del escaldn continuo serd menor o igual a un 0,01 por 100
de la carga que pueda totalizarse durante una hora a caudal mdximo.

- El valor del escalén discontinuo sera menor.o iguat a un 0,005 por
100 de dicha carga. .

5.2.3 Forma de los escalones.-El valor del escalon debe ser de la
forma 1.10m, 2.10m, 5.100, siendo el exponente «n» un nimero entero
positivo, negativo o Cero. :

No obstante, el escalén del dispositivo indicador de cero y el del

“totalizador de control podrin no ajustarse a esta prescripcion.

5.2.4 Instrumentos provistos de un dispositivo de control, en
vacio, con rnasa aditiva.-Respecto a estos instrumentos, las condiciones
establecidas en los puntos 5.2.1.2, 5.2.2.2 y 5.2.3 relativas al dispositivo
indicador de totalizacién en vacio, se aplicaran también al dispositivo
indicador del valor de control.

5.2.5 Caudal minimo.-E} caudal minimo debe ser igual al 20 por
100 del caudal méximo, '

6. Valor de los errores mdximos tolerados

Cuando los instrumentos hayan sido ajustados correctamenie a cero
con carga nula. los errores maximos tolerados, ¢n mas o en MENOS, serdn
iguales a los valores que se establecen a continuacion, para cualquier
masa totalizada mayor o igual a la totalizacién minima.

6.1 Errores méximos tolerados en verificacién primitiva,

6.1.1 Clase 1: 0,5 por 100 de la carga totalizada para cualquier
caudal comprendido entre el 20 y el 100 por 100 del caudal maximo.

6.1.2 Clase 2: 1 por 100 de la carga totalizada para cualquier caudal
comprendido entre el 20 y el 100 por 100 del caudal maximo.

6.2 Errores méaximos tolerados en servicio.

6.2.1 Clase 1; 1 por 100 de Ja carga totalizada para cualquier caudal
comprendido entre el 20 y el 100 por 100 del caudal maximo.

6.2.2 Clase 2: 2 por 100 de la carga totalizada para cualquier caudal
comprendido entre €l 20 y el 100 por 100 del caudal miximo.

1. Modalidades de aplicacién de los errores mdximos tolerados

7.1 Cuando el dispositivo indicador de totalizacion de control sea
discontinuo se sumard a los errores madximos tolerados un escalén de
dicho dispositivo. ' : o

: 7.2 Cuando un instrumento incluya varios indicadores de totaliza-
‘¢ién, los resuitados proporcianados por cada uno.de ellos deberdn
presentar errores menores 0, a 10 sumo, iguales a los errores maximos
tolerados.

* Para una misma carga totalizada Ia diferencia entre los resultados,

-vomados de dos en dos, tendrd que ser menor o igual a: )

~ Un escalon del dispositivo indicador discontinue, cuando los
resultados vengan dados por dos indicadores discontinuos.

— El valor absoluto del error méximo tolerado, cuando los resultados
vengan dados por dos indicadores continuos.

— El mayor de los dos valores siguientes:

Valor absoluto del error maximo tolerado.

Un escaldn discontinuo.

Cuando los resultados vengan dados por un indicador continuo y por

uno discontinue. o

7.3 Ensayos de simalacion. C . :
7.3.1 Errores méaximos tolerados, en mas ¢ en menos, en los

ensayos de simulacién. :
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7.3.1.1" Clase 1: Para cualquier caudal comprendido entre el 5 y el
20 por 100 del caudal maximo: .

- 0,07 por 100 de la carga que se habria totalizado a cavdal méximo
a o large del ensayo.

Para cualguier caudal comprendido entre el 20 y el 100 por 100 del
caudal maximo:

"= 0,35 por 100 de la carga totalizada,

7.3.1.2 Clase 2; Para cualquier caudal comprendido entre el 5 y ¢l
20 por 100 del caudal maximo:

- 0,14 por 100 de la carga que sec habria totalizado a caudal maximo
2 lo largo del ensayo.

Para cuallquiei' caudal comprendido entre el 20 y el 100 por 100 del
caudal méximo:

- 0,7 por 100 de la carga totalizada.

7.3.2 Error de simulacién de desplazamiento.-En la simulacién de
las velocidades de desplazamiento que sean necesarias a efectos de

control, el error relativo de simulacién deberd ser, como maximo, igual -

al 20 por 100 de los errores méximos tolerados para la carga totalizada.

Este error estd incluido en los errores maximos tolerados.

7.3.3 Desviacion entre dos resuitados debida a una variacién de la
velocidad simuolada.~Para cualquier variacion de la velocidad del
simulador de desplazamiento, correspondiente a una variacién de hasta
=+ 10 por 100 de la velocidad de la cinta transportadora prevista por el
fabricante, la variacién en el error relativo de Ios resultados obtenidos
por simulacién no deberd exceder el 20 por 100 del error maximo
tolerado establecido en ¢l punto 7.3.1.

7.3.4 Desviacién entre dos resultados obtenidos variando el punto
de aplicacién de una misma carga.-Cuando se varia el punio de
aplicacién de una misma carga, de forma compatible con la técnica de
fabricacion del receptor de carga, la desviacién entre dos resultados no
debe ser superior al valor absoluto del error maximo tolerado.

7.3.5 Puesta a cero.-Para cualquier carga predeterminada que
pueda ser equilibrada por el dispositivo de puesta a cero, los resultados,
después de la puesta a cero del instrumento, deben atenerse a los errores
méaximos tolerados para la carga totalizada,

7.3.6 Factores de influencia.

7.3.6.1 Temperatura.-Los instrumentos deberdn cumplir las pres-
cripciones relativas a los errores maximos tolerados para cualquier
temperatura, practicamente constante, comprendida entre -10° C y
+40° C, previa puestia a cero del instrumento.

No obstante, para aplicaciones especiales, los instrumentos pueden
estar previstos para intervalos de temperatura diferentes del citado
anteriormente. En tal caso, el intervalo debera ser, al menos, de 30 °C,
y debe indicarse en la placa de caracteristicas. Durante los ensayos se
estimard que Jas temperaturas son practicamente constantes cuando su
variacién sea igual o inferior a 5 “C por hora.

Para una variacion de 10 °C y siempre que la variacién de
temperatura no supere los 5 °C por hora, los instrumentos deberdn estar
construidos de manera que sus indicaciones en vacio o, en los
instrumentos provistos de dispositivo de control en vacio con masa
aditiva, el valor def control no varie en mads del:

- 0,07 por 100 en la clase ],
= 0,14 por 100 en la clase 2,

de la carga totalizada, a caudal mdximo, a lo largo del ensayo.

7.3.6.2 Influencia de la alimentacién de energia eléctrica.—Los
instrumentos deberdn cumplir las prescripciones sobre errores maximos
tolerados, sin ajuste de cero en el curso de los ensayos, para las siguientss
variaciones de la corriente eléctrica de alimentacion:

-~ Del =15 por 100 al + 10-por 100 para {a-tensién nominal, .
= Del -2 por 100 al + 2 por. 100 para Ja frecuencia nominal.

7.3.6.3 Otros factores de influencia; En condiciones normales de
utilizacién, los instrumentos deben satisfacer las disposiciones relativas
a los errores maximos tolerados, cuando estén sometidos a los efectos de
factores de influencia distintos a los previstos en los l)untos 1.3.6.1 ¥
7.3.6.2 y que se deriven de las condiciones de su instalacion (vibracio-
nes, condiciones atmosféricas, etc.).

7.3.7 Cualidades metrologicas.’

7.3.7.1 Fidelidad.-La desviacion entre dos resultados obtenidos
con la misma carga colocada en idénticas condiciones sobre el recepior
no debe ser mayor que el valor absoluto del error maximo tolerado.

7.3.7.2 Movilidad del dispositivo de totalizacion.-Para cualquier
caudal comprendido entre el caudal minimo y el caudal méximo y para
dos cargas que difieran entre si en un valor igual al error maximo
tolerado para dicha carga, la desviacion entre los resultados obienidos
deberd ser, por lo menos, igual a la mitad del valor calculade
correspondiente a la diferencia entre estas cargas.
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71.3.7.3 Movilidad del indicador de cero.-En los ensayos de tres
minutos de duracidén, deberd ser claramente apreciable la diferencia
entre ¢l resultado que se obtenga con carga nula y ef que se obtenga con
una carga depositada o levantada iguai a los siguientes porcentajes del

alcance médximo:

- 0,1 por 100 en los instrumentos de la clase 1,
= 0,2 por 100 en los instrumentos de la clase 2. .

7.3.7.4 Estabilidad del cero.

. 7.3.7.4.1 Eswabilidad del cero durante un periodo de corta dura-
cién.-Después de efectuar cinco ensayos de tres minutos de duracién, de
funcionamiento en vacio, la desviacion entre los resultados maximo y
minimo obtenidos, no debe sobrepasar los siguientes porcentajes de la
carga totalizada en una hora a caudal médximo:

~ 0,0025 por 100 para los instrumentos de la clase I,
- 0,005 por 100 para los instrumentos de la clase 2.

7.3.7.4.2 FEstabilidad del cero durante un periodo de dura-
cién.—Cuando se repitan los ensayos del punto 7.3.7.4.1, después de tres
horas de funcionamiento en vacio, ¢n condiciones estables y sin ajuste
intermedio del cero: : S

- La desviacion entre los resultados mayor v menor obtenidos no
debe exceder los limites fijados en el punto 7.3.7.4.1, -

~ La desviacion entre el mayor y el menor de todos los resultados
que se obtengan (los del punto 7.3)(7.4.1 y los del primer guién del
presente punto} no debe exceder los siguientes porcentajes de la carga
totalizada exr un ahora a caudal maximo:

- 0,0035 por 100 para los instrumentos de la clase 1, ‘
- 0,007 por 100 para los instrumentos de la clase 2.

. 1.3.7.5 Dispositivos indicadores complementarios de totaliza-
cién.-Los dispositivos complementarios de totalizacién deben satisfacer
las siguientes condiciones:

-=- No perti.lr]aar ¢l funcionamiento del instrumento de pesaje,
- Estar fabricados de forma que proporcionen resultados correctos.

7.3.7.6 Instrumentos dotados de un dispositivo de control en vacio
con masa aditiva.-A dichos insirumentos serd también aplicable lo
dispuesto en los puntos 7.3.7.3 vy 7.3.7.4, Las variaciones maximas
toleradas en el valor de control se calcularin con arreglo a dichas
prescripciones.

7.4 Ensayos «in situ».-Los errores maximos tolerados se aglicag'z}n
a cualquier cantidad de producto al menos igual a la totalizacién
minima.. .

7.4.1 Dispositivo de toma de movimiento.-Este dispositivo debe

- estar construido de tal modo que la transmisién de movimiento a la

cinta se efectite pricticamente sin deslizamientos.

© 742 Instrumento de control.-El instumenio de comtrol que se
utilice en los ensayos efectuados con productos especialmente destina-
dos a este fin (denominados, en el presente anexo «ensayos con el

7.5 Cuadro sindptico de las principales prescripciones metroldgicas:

producton), deberd permitir el control de la carga totalizada con un error
no superior al 20 por 100 del error maximo tolerado.

7.4.3 Valor de la totalizacién minima.-La totalizacién minima
deberi ser, por lo menos, igual al mayor de los tres valores siguientes:

- Carga obtenida a caudal maximo en una vuelta de la cinta,

- 2 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal mdximo o
200 escalones de totalizacién, para la clase 1,

- 1 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal médximo o
100 escalones de totalizacion, para la clase 2.

7.4.4 Cualidades metrolégicas.

7.4.4.1 Variacién de Ios errores relativos.—La desviacién entre los
errores relativos de varios resultados obtenidos con caudales prictica-
mente idénticos y para aproximadamente las mismas cantidades de
producto, en ignaldad de condiciones, no debe exceder el valor absoluto
del error maximeo tolerado.

7.4.4.2 Errores miximos tolerados en el control del cero.-Después
de un niimero entero de vueltas de la cinta, la variacién de la indicacién
de cero no excederd los siguientes porcentajes de la carpa totalizada a
caudal miximo, a lo largo del ensayo, indicados a continuacién:

- 0,1 por 100 para los instrumentos de la clase 1,
~ 0,2 por 1060 para los instrumentos de la clasg 2. _

7.4.4.3 = Movilidad de! indicador de cero.-En los ensayos correspon-
dientes a un nimero entero de vueltas de la cinta y de duracién no
superior & tres minutos, deberd apreciarse claramente la diferencia entre
el resultado obtenido con carga nula y ¢l que se obtenga con una carga,
depositada o levantada, igual 2 los siguientes porcentajes del alcance
MAXImO:

- 0,1 por 100 para los instrumentos de la clase 1,
- 0,2 por 100 para los instrumentos de la clase 2,

7.4.4.4 Estabilidad del cero.-Después de cinco ensayos, correspon-
dientes a un namero entero de vueltas de la cinta, v de una duracton lo
mds proxima posible & tres minutos de funcionamiento en vacio, la
desviacion entre ¢l mayor y el menor de los resultados no deberd
sobrepasar los siguientes porcentajes de la carga totalizada en una hora
a caudal maximo: L

- 0,0035 por 100 para los instrumentos de la clase 1,
_ = 0,007 por 100 para los instrumentos de la clase 2. .

7.4.4.5 TInstrumentos dotados de dispositivo de control en vacio
con masa aditiva-A dichos instfumentos se aplicard también lo
dispuesto en los puntos 7.4.4.2, 7.443 y 7.44.4. Las variaciones
maximas toleradas en el valor de control se calcularin con arreglo a estas
prescripciones.

Ademads, los instrumentos provistos de un dispositive de control en
vacio, cuya masa aditiva corresponda a2 un 20 por 100 del alcance
maximo de la unidad de pesaje, deben satisfacer las disposiciones del
punto 7.4.4.2 para ¢l control del cero.

Clase ! Clase 2

Valor del escalon de totalizacion (d, o diy) {ver punto 5.2).

0,002 por 100 Crnix <d, 0 dig
d; 0 dia<0,05 por 100 Cpryy

0,004 por 100 Cpsxsd; 0 dig
d; 0 dig <0, por 100 Cray

Valor del escalén del dispositivo indicader de totalizacion .en
vacio {d,) {ver punto 5.2). S

ind. cont. d,<0,005. por 100 Cogy
ind. dis. dp<0,0025 por 100 Chpay

ind. cont, d; 50,01 por 100 Chsx
‘ind. dis. d,<0,005 por 100 Cayx

‘ . ¥y do€dy 0 dut y dosdt 0 dg
Errores miximos tolerados (ensayos con el producto): : *
- En verificacién primitiva: (ver punto &1) ..ol ~ 05por 0 C 1 por 100 C
-.En servicio (ver punto 6.2) ... .c.iviriiiiiiiin e 1 por 100 C 2 100 C

Modalidé}ges de aplicacién de los errores méximaos. tolerados {ver | -
punto 7).
Ensayos de simulacién {ver punto 7.3)

Errores maximos tolerados (ver pumto 7.3.1)%

- Para 5 por 100 Quax<Q< 20 por 100 Qmax cooovvvvvenns
~ Para 20 por 100 Qqa<Q=100 por 100 Qpgx ..o vevvnnts

0,07 por 100 Quux. X1

0,14 por 100 Qpg,x t
0,35 por 100 C C

0,7 por-100

Temperatura (ver punto 7.3.6.1). Variapién de la indicacidon en
vacio para una variacion- de.temperafura de 10 °C,

0,07 por 100 Quaxt 0,14 por 100 Quaext -

Movilidad del indicador del cero (ver punto 7.3.7.3).

Diferencia entre ¢l ensayo en vacio y el ensayo con carga

0,1 por 100 Mix. ] 0,2 por 100 Max. ~

Deberd ser claramente apreciable
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Tl 17w Clase 2.7 -

Estabxhdad dcl CETO (ver punto 7.3.7. 4)

' “Para ensayos ¢ tres mi‘nutds de duragion

- Estabilidad durante un periodo de corta durac:dﬂ
- Estabilidad durante un periodo de mayor duracién

‘-‘Désviacibn <0,0025 por 100 Coay '
Desviacion < 0,0035 por 100 Crus

‘Desviacién=<0,005 por 100 Crpex
Desviacion <0 007 por 100 Cpax

Ensayos «in situ» (ver punto 7.4).

Valor de la totalizacion minima (ver punto'7.4._3).

=1 vuelta de la cinta a Qpax =1 vuelia de la cinta a Qs
=2 por ] 21 por 100 Cpgy :
2200 d; 0 dyg 2100dt0d;d

Movilidad del indicador del cero ¢ver punto 7.4.4.3).

Diferencia entre el ensayo en vacio y el ensayo con carga’

]0,2 por 100 Mix.

- _ : 10,1 por 100 Mix.

Deberd ser claramenie apreciable

Estabilidad del cero (ver punto 7.4.4:4):

Para ensayos correspondientes a un pumero entero de vueltas de la cinta v de

una duracién que se aproxime en lo posible a tres minutos.

— Estabilidad (durante periodo de cora duracion)

Desviacion < 0,0035 por 100 C.}m

Desviacion €£0,007 por 100 Cryg,

C = Carga totalizada. _
t = Duracién del ensayo expresado en horas.
Cax = Carga totalizada en una hora z caudal mdximo,

- CAPITULO III
Prescripciones técnicas

8. Constitucion

Los instrumentos deberdn incluir
- Un transportador de cinta.
- Una unidad de pesaje, -
- Un dispositivo transductor de desplazamiento.
- Un dtsposmvo de totalizacidn.

" = Un dispositive indicador de totzlizacién general
- Un dispositivo de puesta a cero.

Los dispositivos de puesta a cero de los instrumentos deberan Hevar
un dispositivo indicador de cero, distinto del dispositivo indicador de
totalizacioén general, o un dlsposmvo de comrol en vacio con masa
aditiva cuando:

- El dispositive mdlcador de totallzacmn gcncral sélo :nd:que
valores positives, o

- El valor del escalén de totalizacién sea superior al escalon del,
indicador de cero establecido en el punto 5.2. l .2 para la clasc 1, vyenel
punto 5.2.2.2 para la clase 2. -

8.1 Seguridad de funciomamiento.

8.1.1 Ausencia de particularidades susceptibles de facilitar un ‘usor
fraudulento.-Los instrumentos deberin carecer de particularidades que
puedan facilitar su uso frandulento.

8.1.2 Imposibilidad de desajustes o de averias funcmnales -Los
instrumentos, tanto mecanicos como electromécanicos, deberan fabri-
carse de tal forma que no puedan producirse fortunamemc desajustes ni
averias funcionales, a menos que el efecto de dlChOS desajustes o averias
pueda constatarse facﬂmente

8.1.3 Seguridad en el mando de los instrumentos.-Los organos de
mando de los instrumentos deberdn’ fabricarse de manera gue, en
condiciones normales, no puedan inmovilizarse en posiciones distintas
a-las impuestas por construccion, salve que, durante la mampulamén
sea imposible obiener cualquier indicacién o impresion.

8.14 Los dispositivos indicadores de totalizacidn, colocados a
distancia, deben estar provistos de d:sposmvm que cumpian con las
espcmﬁcacmnes del punto 8.8.

8.2 Transportador de cinta.

8.2.1 Insirumento con inclusién de} transportador.-El transporta-
dor deberd estar sélidamente construido y montado sobre un chasis
rigido. Cuando el soporte de los rodillos se utilice como unica palanca
de carga de la unidad de pesaje, el producto debera depositarse en el
fulcro,

8.2.2 Instrumento con mesa de pesaje.—El chasis sobre el que se
apoya el ransportador debe estar solidamente construido. En cualquier
seccion recta longitudinal, el carril deberd permitir que la cinta descanse
en todo momento sobre los rodillos de pesaje, con el fin de garantizar
un pesaje correcto. El transportador debe ir provisto, cuando sea
necesario, de un dispositivo para limpiar la cinta, aunque su posicién ¥
funcionamiento no deberdn influir en los resultados

8.2.3 Condiciones especiales . de instalacién, -Los instrumentos
deben estar disenados de tal forma que la instalacion del carril, la

construccién y montaje de la cinta y la disposicion de la alimentacién
de producto, no produzcan errores en el resultado.

8.2.3.1 Caml.-Deber4d preverse, si fuese necesario, un sistema de
proteccién eficaz contra la corrosidén y la suciedad.
. Las generatrices supeniores de los rodilios del mismo grupo deberan
estar situadas practicamente en el mismo plano.

El carril deberd estar montado de forma que se eviten deslizamientos
del producto.
. 8232 Cinta transponadora

8.2,3.2,1 Masa lin€ica de la cinta transportadora -Dicha masa debe

s2r practicamente constanie. Las junturas no deberan provocar perturba-
cmnes en el funcignamiento,

.2.2 'La velocidad y la longitud de la cinta deben ser tales que

la venﬁcacnon del cero pueda efectuarse en tres minutos, como

‘méximo.-Sin embargo, cuando la cinta no permita cumplir esta rcgla el

instrumente deberd ir provisto de un dispositivo de puesta a cero
semiautomitico o automatico.

-8.2.3.2.3 La velocidad de la cinta no debe variar en mads del 5 por
100 respecto a las velocidades para las que ha sido disefado el
instrumento.

“82.3.3 bonguud de pesafe.-Los mstrumenms deberdn construirse

"de ‘manera que la-longitud "de pesaje resulte invariable durante el

funcionamiento.

Los dlsposmvus de regla_}c de la longltud de pesa_le deberan podcr
pregintarse.

8.2.3.4 Tcnstén dc la cmta -En cualquier pumo del caml la lensuﬁn
de 1a cinta-debera ser practicamente constante.

En condiciones normales de funcicnamiento la lensnon de la cinta
deberd impedir su deslizamiento sobre el tambor motor.

8.2.3.5 Accion del producto.-La entrada v la salida del producto en

el transporlador no debera tener efecto s1gmﬂcallvo sobre los resultados.

8.3 Unidad de pesaje. : o ’

"8.3.1 Generalidades.—La unidad de pesaje debe ser aprop:ada para
la finalidad 4 la que se destina. ‘Deberd protegerse, en caso nccesano
conira el efecto de cargas accidentales superiores al alcance maximo.

. El. recepior de carga. debe eslar disefiado de tal forma que no sea
susc;:puble de ongmar errorcs ad:cwnalcs oualqmcra que sea ta alimen-
tacién s
8.3.2 Dlsposmvo equxllbrador de carga -Du:ho dispositivo deberi
ejercer una accion continua desde cero hasta un valor dec masa, como
minimo, igual al alcance maximo.

El pesaje no debe comenzar hasta que la unidad de pesaje se
encuentre en condiciones nermales de funcionamiento.

8.4 Dispositivo transductor de desplazamiento.-El dispositivo de
toma de movimiento (punto 3.3.1.3.1) deberd estar disefiado de tal
manera que no s¢ produzcan deslizamientos que puedan falsear los
resultados, tanto si la cinta estd cargada como si no lo esti.

Cuando la informacion sea discontinua, deberd corrcsponder a
desplazamientos de la cinta iguales 0 menores a la longitud de pesaje.

Cuando la informacién sea continua, no debera ser sustituida por
una sefial independiente de la cinta transportadora, excepto en las
operaciones de control o de reglaje.

8.5 Dispositivos indicadores e impresores de totalizacion,

.
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8.5.1 Calidad de la indicacién.-Los dispositivos indicadores ¢
impresores de totalizacion deberdn permitir una lectura segura, ficil y
sin ambigtedad de los resultados, por simple yuxtaposicién de las cifras,
y deben llevar consignados el nombre o el simbolo de la unidad de masa
correspondiente, No debera ser posnblc la puesta a cero del dispositivo
indicador de totalizacion general.

8.5.2 Valor de los escalones de los instrumentos provistos de varios.

dispositivos indicadores o impresores de totalizacion.

El escalén del o de los dispositives indicadores continuos de un
instrumento no debera sobrepasar el doble del escalén del 0 de los
dispositivos indicadores discontinuos.

Los dispositivos indicadores o impresores de totalizacién disconti-

"nua de un instrumento deberan tener el mismo.escaléon.

8.5.3 Forma de los resultados discontinnos.-El resultado propor-
cionado por los dispositivos indicadores discontinuos deberd presen-
tarse exclusivamente en forma de cifras alineadas.

8.5.4 Seguridad de la indicacion.-Los resultados que se obtengan
no deberdn alterarse, especialmente por un paro accidental de la cinta o
por corte de energia.

8.5.5 Campo de indicacion. -Los dispositivos indicadores de totali-
zacion general deben permitir la lectura de un valor, por lo menos, ignal
a la cantidad de producto pesado en diez horas de funcmnamlento a
caudal méaximo.

B8.5.6 Dispositivos 'indicadores complementarios de totaliza-
c16n -El escalon del dlsposmvo indicader complementario de totaliza-
cion deberd ser, como minimo, igual a diez veces el escaldn de
totalizacidon que se indique en la placa de caracteristicas. No serdn
aplicables a dichos dispositivos las disposiciones del punto 5.2,

8.5.7 Embrague de los dispositivos de totalizacion.-Los dispositi-
vos indicadores e impresores de totalizacién que sélo indiquen valores
positivos deberdan estar desembragados cuando la ¢inta funcione en
vacio.

El embrague y desembrague del dispositivo de totalizacién deberd
efectuarse por ¢l propio instrumento, provocado por la carga.

Los dispositivos indicadores e impresores de totalizacién que indi-
quen valores positivos y negativos deberdn estar embragados cuando la
cinta funcione en vacio v estar construidos de forma tal que el resuitado
indicado no pueda ser modificado por las vibraciones.

El dispositivo indicador de totalizacion de control sélo podra' ser
puesto en funcionamiento durante los controles.

8.5.8 Dispositivo indicader de iotalizacién de control. —81 el valor
del escalén del indicador de totalizacion general es superior a:

- OI por 100 del valor de la totalizacién minima, para la clase 1.
~ 0,2 por 100 del valor de la totalizacién minima, para la clase 2.

El instrumento deberd ir equipado con un dispositivo indicador de

totalizacion de control independiente, cuyo escaldn no debe superar los,

valores anteriores.

8.6 Dispositivo de puesta a cero.-Deberd ser posible equilibrar la
masa de 1z cinta cuando, moviéndose en vacio, actie sobre el receptor

de carga.

8.6.1 Dlsposmvo de puesta 2 cero no automitice.—Cuando el
reglaje de este dispositivo pueda realizarse manualmente de forma
contmua, el efecto, en una hora, de cua.lquler desplazamtcuto del érgano
final de mando, corrcspondlente a 10 milimetros, si es lineal, o a media
vueltd, st es giratorio, no deberd superar:

- 0,1 por 100 de la carga totalizada ¢n una hora a caudal maximo,
para los instrumentos de la clase 1.

- 0,2 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal mdximo,
para los instrumentos de la clase 2.

Cuando el reglaje del dispositivo pueda realxzarsc manualmente de
forma discontinua, el efecto, en una hora, correspondiente al valor de un
escaldn del dispositivo de mando no deberi superarn

- 0,01 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal méximo,
para los instrumentos de la clase 1.

= 0,02 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal maximo,
para los instrumentos de la clase 2.

El sentido de la correccién eventual a efectuar debera poder
determinarse ficilmente.

. 8.6.2 Dispositiyq de puesta a cero.automético o semiautoma-
tico.~-Dichos dispositivos deberin construirse de tal manera que:

- La puesta a cero fenga lugar después de un ndmero enterc de
vueltas en la cinta.

- Se indique el fin de la operacién.

- Se indiquen sus posiciones limites de maniobra.

El error de reglaje de estos dispositivos para una hora de funciona-
miento debe ser, & lo sumo, igual a:

- 0,1 por 100 de la carga 1otalizada en una hora a caudal maximo,
para los instrumentos de la clase 1.

- 0 2 por 100 de la carga totalizada en una hora a caudal méaximo,
para Ios instrumentos de la. clase 2..

Los dispositivos de puesta a cero automdticos deben estar parados
durante los controles.

8.6.3 Dispositivo de control en vacic -con masa ad'uva -Este
dispositivo funciona mediante una masa aditiva que se coloca sobre Ia
unidad de pesaje o se simula eléctricamente.

Deberd cumplir los mgmentes requisitos:

- La masa debera aplicarse de forma mvanable mediante un
mecanismo apropiado.

- Solo serd posible aplicar la masa cuando la cinta gire en vacio.

--La masa deberd estar protegida contra ¢l palvo.

- La operacion de control en vacio deberd efectuarse siempre de la
misma forma.

- La operacion de control en vacio deberd terminar automatica-
mt:‘nte después de un numero entero de vueltas de la cinta predetermi-
nado

- Finalizada la operacion de control en vacio, deberd quedar
indicado un valor de control basado en el valor de la masa aditiva y el
mimero de vueltas de la cinta.

8.6.4 Instrumentos provistos de un dispositivo de control en vacio
con masa aditiva.~Los instrumentos con indicador de totalizacién que
s6lo indiquen valores positives deberdn estar provistos de un disposi-
tivo de control en vacic del tipo al que se refiere el punto 8.6.3. La masa
aditiva debera ser igual al 5 por 100 del alcance méximo de la unidad
de pesaje

Los instrumentos con indicador de totalizacién que indiquen valores
positivos y negativos podran estar provistos de un dispositivo de control
en vacio del tipo al que se refiere el punto 8.6.3. La masa aditiva debera
ser igual al 5 por 100 o al 20 por 100 del alcance méximo de la unidad
de pesaje. -

8.7 Dispositivo indicador de totalizacion en vacio.-Dicho disposi-
tivg no deberd alterar, en nmgun caso, los resultados del indicador de
totalizacion.

8.8 Semalizacién de que estdn fuera de limite, el aicance mdximo de
la unidad de pesaje o los caudales mdximo o minimo.-Una sefializacion
aproplada debe indicar que los valores del caudal méximo o del alcance
maximo se han rebasado o que no se ha alcanzado el valor del caundal

| minimo.

8.9 Dispositivos auxiliares.-Dichos dispositivos no deberan influir
en los resultados.

8.10 Precintado.-Los elementos constitutivos de los instrumentos
cuyo desmontaje o reglaje influyan en las cualidades metrologicas de los
mismos, deberan poder precintarse en las cond1c1ones establecxdas en el
certificado de aprobacion de modelo

9. Indicaciones caracteristicas y punzonado
. Los instrumentos deberin llevar, en caso necesario, las indicaciones
siguientes, por este orden:

9.1
mente en el idioma del pais de destino.

9.1.1 Identificacién del fabricante.
d9 )1 .2 Identificacién del importador (para los instrumentos impor-
tados).

9.1.3 La denominacién del instrumento. ‘

9.1.4 El tipo y nimero de fabricacién del instrumento.

9.1.5 La dengminacién del producto o productos a pesar.

9.1.6 La totalizaciéon minima ........ kgot

9.1.7 Nimero de ciclos por hora (para los instrumentos que

funcionen por adicién).

9.1.8 La inscripcién: «El instrumento debe ser puesto a cero al .

menos cada tres horas. El control del cero debe durar por lo menos .......
vueltas» (el nimero de vueltas del control del cero serda fijado en la
aprobacién de modelo de acuerdo con el punto 7.4.4.4).

9.2 Indicaciones fundamentales expresadas en cédigo.
9.2.1 Obligatorias en todos los casos: '

Signo de aprobacién de modelo.
Indicacién de la clase de precisi6n en la forma

[ s [2]

Escalon de totalizacion continuo en la forma: dy= ...
Escalén de totalizacién discontinuo en la forma: dyg = ...
Alcance mdximo en la forma: Max ...
Caudal maximo en la forma: Qmnay -
Caudal minimo en la forma: Qg ---
Velocidad nominal de la cinta en la forma: v=_.
Longitud de pesaje en la forma L= ... m.

- Signo de identificacién en los 6rganos no fijados directamente al
cuerpo principal.

m/s

Indicaciones fundamentales obligatorias, expresadas explicita-
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9.2.2 Obligatorias, si se da el caso:

- Escal6n del dispositivo de totalizacién en vacio en la formad, = ...

- Valor de control con variacion maxima tolerada conforme al
punto 7.4.4.2 (para los instrumentos provistos de un dispositivo de
control en vacio con masa auditiva).

9.3 Indicaciones suplementarias.-Segin la utilizacién particular del
instrumento, se podran exigir una o varias indicaciones suplementarias,
en la aprobacién de modelo. o -

9.4 Presentacion de las indicaciones caracteristicas.-Las indicacio-
nes caracteristicas deberdn ser indelebles y tener umas dimensiones,
conformacion y claridad tales que permitan una lectura ficil, en las
condiciones normales de utilizacién de los instrumentos.

Dichas indicaciones deberan agruparse en un emplazamiento bien
visible del instrumento, sobre una placa de caracteristicas fijada cerca
del érgano indicador, o inscritas directamente sobre el mismo indicador.

El soporte de las indicaciones deberd poder precintarse. .

9.5 Punzonado.-La placa de caracteristicas podré inciuir una zona
de punzonade. En caso de que ne la incluyera, podra fijarse, cerca de la
misma, una placa destinada a este fin.

CAPITULO IV
Controles

_ Tanto la aprobacién de modelo como la verificacién primitiva de los
instrumentos s¢ efectuardn segin las disposiciones de los Reales
Decretos 597/1988, de 10 de junio, o 1616/1985, de 11 de septiembre.
Algunas de dichas disposiciones se precisan en este capitulo.

10. Aprobacion de modelo

10.1 Solicitud de aprobacién de modelo.~La solicitud de aproba-
cién de modelo debera incluir, principalmente, los datos y documentos
particulares siguientes:

10.1.1 Caracteristicas metrolégicas.
10.1.1.1 Indicaciones caracteristicas, tal como se definen en el
punto 9.

10.1.1.2 Caracteristicas particulares de la unidad de pesaje.

10.1.2 Documentos descriptivos:

- Plano o croquis de montaje del conjunto.

~ En caso necesario, fotografia, planos o maquetas de los detalles
que presenten interés metrologico.

~ Esquema de principio y descripcidn que permita comprender
facilmente el funcionamiento del instrumento.

' 10.2 Examen para l1a aprobacion de modelo.

10.2.1 Ensayos de simulacion.~Estos ensayos se efectuardn sobre €l
instrumento con ¢ sin el transportador al que debe acoplarse.

Estos ensayos deberdn permitir valorar, en particular, el efecto de los
factores de influencia (temperatura, tension, frecuencia, etc.) que
podrian afectar al instrumento en condiciones normales de utilizacion.
Dicho efecto se examinard por separado para cada factor, si fuere
necesario.

Los instrumentos deberdn cumplir las prescripciones det punto 7.3.

10.2.2 Ensayos en condiciones normales de utilizacién.—-Estos ensa-
yos incluyen, en paricular, los ensayos con el producto, y deberdn
efectuarse con una cantidad de producto gomo minimo igual a la
totalizacién minima, a caudales comprendidos entre ¢l minimo y el
maximo.

Los instrumentos deberdn cumplir las prescripciones del punto 7.4,

11. Verificacion primitiva

. La verificacién primitiva de los instrumentos se efectuars en dos
ases.
11.1
nes:
- Control de la conformidad del instrumento con el modelo apro-
bado y examen de las diversas piezas de los mecanismos.
. = Ensayos de totalizacidén por simulaciéon de desplazamiento, con-
forme a los puntos 7.3.1, 7.3.3, 7.3.4, 7.3.5 y 7.3.7, con la exclusion del
punto 7.3.7.4.2.

Cuando se trate de un instrumento con inclusién del transportador
(punto 3.2.2.2), los ensayos se efectuarin sobre el instrumento completo.

Cuando se trate de un instrumento con mesa de pesaje (punto
3.2.2.1), los ensayos se lievardn a cabo en el instrumento, sin que esté
acoplado a su transportador, por medio de un dispositvo simulador de
desplazamiento.

Los ensayos deben poner en evidencia, a partir del valor de los
patrones de masa qgue se utilicen, el resultado de la totalizacién, es decir,
la masa totalizada v €l numero de cic¢los o el nimerc que represente la
fongitud de la cinta que se haya hecho pasar durante la simulacion.

Primera fase.-La primera fase incluye las siguientes operacio-

11.2 Segunda fase.-El control «in situ» deberd efectuarse de la
manera siguiente: - ‘

11.2.1 Medios de control.-El control «n situ» debe poder realizarse

facilmente y con seguridad, utilizando el producto ¢ los productos a-

pesar. La instalacion de los instrumentos debera permitir verificarlos,
sin perturbar su funcicnamiento normal.

Deberd estar siempre disponible, cerca del instrumento o de los
instrumentos a verificar, un instrumento de control, que cumpla los
requisitos del punto 7.4.2 y los medios de almacenamiento y transporte
deberdn disponerse de tal manera que se eviten pérdidas del producto,

11.2.2° Conurol del deslizamiento del dispositivo de toma de movi-
miento.~Deberd medirse el deslizamiento de dicho dispositivo, si se
supone que puede producirse este deslizamiento.

11.2.3  Verificacion de la puesta a cero.~Esta verificacion se efectua-
rd sobre un nimero entero de vuelias de la cinta en las condiciones que
se especifican en los puntos 7.4.4.2 v 7.4.4.5.

11.2.4 Estabilidad del cero.~En los ensayos «in situy, la estabilidad
del cero debe cumplir 1as prescripciones del punto 7.4.4.4,

En los instrumentos provistos de un dispositivo de control en vacio
con masa aditiva, la operacién de control debera efectuarse, por lo
menos, cinco veces. Las varaciones medidas del valor de control
deberan ser inferiores al valor calculado por aplicacién del punto 7.4.4.4.

11.2.5 Ensayos con el producto.-En condiciones normales de
utilizacidn, los ensayos deberdn practicarse por lo menos sobre dos
caudales comprendidos entre el miximo y el minimo. Dichos ensayos
deberdn realizarse con una cantidad de producto, como minimo, igual
a la totalizacién minima.

E! control de la masa del producto tendr4 lugar antes o después de
su paso por el instrumento.

" CAPITULO V
Disposiciones recomendadas de orden prictico
12. Disposiciones relativas a la construccion

Los instrumentos que cumplan las disposiciones que se epumeran a
continuacién, se considerard que cumplen las disposiciones correspon-
dientes de los capitulos precedentes.

12.1 Condiciones particulares de instalacién.-Los instrumentos
deberdn atenerse a las siguientes condiciones de instalacién:

12.1.1 Carril.-Los rodilios o los trenes de rodillos que constituyen
¢l carril deben estar dispuestos de forma que sus generatrices superiores
sean paralelas para cada grupo de rodillos. Los rodilios situados en la
proximidad inmediata de los tambores extremos podran, eventual-
menie, no satisfacer esta prescripcidon, La inclinacién del eje de los
rodillos laterales, en relacion con el eje de los rodillos medios, debe ser
a lo sumo igual a 20 grados para los instrumentos de la clase 1, y a 30
grados para los instrumentos de la clase 2.

La 1inclinacién de la seccidn recta longitudinal del plano de las
generatrices superiores de los rodillos no debe exceder el 10 por 100 en
la clase 1, y el 20 por 100 en la clase 2, siempre que no se produzcan
deslizamientos del producto.

En los instrumentos de la clase i, los rodillos de pesaje v los rodillos
portadores, situados inmediatamente antes y después de la mesa de
pesaje, deberdn ir montados sobre rodamientos de bolas o sobre
cualquier otro dispositivo equivalente; el alineamiento de estos rodillos,
para una determinada carga, préxima, por ejemplo, 2 la mitad de la
carga mixima, deberd efectuarse con una incertidumbre que no exceda
de 0,3 milimetros, siempre que ¢l error de excentricidad no sea superior
a 0,2 milimetros,

12.1.2 Cinta transportadora.

12.1.2.1 Junturas.-La cinta debera constar de una sola parte o de
dos partes de iguales caracteristicas. La juntura o junturas deberdn ser
oblicuas, sin que el angulo agudo formado por la linea de juntura y el
borde lateral de la cinta sobrepase los 45 grados.

12.1.2.2 Longitudes.-La longitud de la cinta desenrrollada no debe
ser superior al menor de los dos valores siguientes:

~ La distancia recorrida por un punto de la cinta durante un minuto
y medio, a la velocidad nominal minima.
— 100 metros.

12.1.3 Accién del producto.-La mesa de pesaje deberd estar situada
a una distancia del dispositive de alimentacién comprendida entre dos
y cinco veces la distancia recorrida por un punto de la cinta en un
segundo, a la velocidad maxima. ’

12.2 Dispositivo transductor de desplazamiento.~-La medida de la
longitud correspondiente al desplazamiento de la cinta o la medida de
la velocidad deberdn efectuarse en la parte interior de la cinta.

El dispositive transductor de desplazamiento de los instrumentos
que funcionan por integracién podrd equiparse con un dispositivo gue
permita contar ¢l numero de vueltas o de fracciones de vuelta del
dispositivo de toma de movimiento.

o rhk o Y e m L -
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12.3 Dispositivos indicadores de caudal o de carga instantd-
nea.-Las partes de la escala de los indicadores de carga instantinea y de
los indicadores de caudal que correspondan a valores no comprendidos
lentrc ell caudal minimo y el maximo deberdn diferenciarse del resto de
a escala, .

Estos indicadores podrin sustituirse o completarse por un regisira-
dor, siempre que éste no influya en los resultados.

Cuando el indicador de carga instantinea indique igualmente el
caudal, deberd llevar la mencién «Candal valido para una velocidad de
cinta de ... m/s». i

12,4 Dispositivos indicadores ¢ impresores de totaliza-
cién.—~Cuando dichos dispositivos sélo indiquen valores positivos de la
cinta deberdn estar embragados, lo mds tarde, cuando el caudal sea igual
al 5 por 100 del caudal mdximo.

COMUNIDAD AUTONOMA
DE CATALUNA

CORRECCION de errores de la Ley 1371988, de 31 de
diciembre, de Presupuestos de la Generalidad de Cataluria,
de sus Entidades Autonomas y de las Entidades Gestoras de
la Seguridad Social para 1989.

7288

Advertido un error en ¢l texto remitido para la publicacién de la
mencionada Ley, inserta en el «Boletin Oficial del Estado» nimero 24,
de fecha 28 de enero de 1989, se transcribe a continuacién la oportuna
rectificacién: :

En Ia pdgina 2476, disposicion adicional vigésima cuarta, donde dice: «l.
Se convalidari el Decreto ..o», debe decir: «1. Se convalida el Decreto ...

COMUNIDAD AUTONOMA
VALENCIANA

LEY 1/1989, de 2 de marzo, por la que se establece el
Régimen de Inspeccion y Procedimiento en Materia de
Disciplina Turistica.

7289

Sea notorio y manifiesto a todos los ciudadanos que las Cortes
Valencianas han aprobado vy yo, de acuerdo con lo establecido con la
Constitucién y el Estatuto de Autonomia,

En nombre del Rey, promulgo la siguiente Ley:

PREAMBULO

El articulo 31.12 del Estatuto de Autonomia de la Comunidad
Valenciana atribuye a la Generalidad competencia exclusiva en materia
de turismo. .

El turismo es una de las actividades que ha mostrado mayor
dinamismo en las iltimas décadas dentro del sector terciario, habién-
dose convertido la Comunidad Valenciana en la primera zona receptora
de turismo nacional y la tercera de turismo extranjero, La importancia
de tales datos, unido a la exigencia de un alto grado de calidad en los
servicios turisticos ofrecidos, precisa una accion decidida de la Generali-
dad, a través de los adecuados instrumentos juridicos relativos a
ordenacién, promocion y regulacion, con el fin de facilitar el progresivo
desarrollo de la oferta turistica y la eliminacién del intrusismo.

En materia de derecho sancionador administrativo turistico se ha
venido aplicando una serie de disposiciones dispersas emanadas de la
Administracién Central, en unos casos, y de la propia Generalidad en
otros. Se hace preciso establecer, pues, un cauce unificador de toda
aquella normativa, dentro siempre de la competencia de la Generalidad,
que reconduzca en un solo texto la inspeccidn, infracciones, sanciones
y procedimiento sancionador en la materia.

Para dar cumplimiento a ello la Ley, una vez delimitado su campo
concreto de aplicacidn, regula en primer lugar y de forma bdsica la
Inspeccién de Turismeo, dejando para un posterior desarrollo reglamen-
tario la regulacidén pormenorizada de la actuacién inspectora.

En segundo lugar, tipifica las conductas sancionables mediante la
enumeracion de una serie de infracciones que se clasifican en leves,
graves, y muy graves y establece asimismo las sanciones a aplicar a
efectos de que, como preceptia el articulo 25 de la Constitucion, no

exista sancién administrativa sin legislacion que la determine previa-
mente.

Establece igualmente la Ley los Organos competentes para la
imposicion de las sanciones, previendo la posibilidad de la delegacién de
las facultades sancionadoras en ella contempladas conforme a lo
previsto en el-articulo 68 de fa Ley 5/1983, de 30 de diciembre, de
Gobiemo Valenciano.

Por tltimo, en cuamo al procedimiento sancionador, se remite al
establecido en el capitulo II del titulo VI de la Ley de Procedimiento
Administrativo, tratando de que en ningun momento pueda infringirse
el principio basico del articulo 24 de la Constitucion cuando establece
que en ningiin caso podrid producirse indefension.

TITULO PRIMERO
Objeto y dmbito de aplicacién

Articulo 1.° 1. La presente Ley tiene por objeto la regulacién de
la funcién inspectora, la tipificacion de las infracciones, sanciones
administrativas y el procedimiento sancionador en materia de turismo.

Serd de aplicacion a las personas fisicas o jurisdicas titulares de
Empresas y establecimientos o que realicen actividades turisticas en la
Comunidad Valenciana y como tales estén determinadas reglamentaria-
mente.

3. La presente Ley serd de aplicacién a los apartamentos, No se
considerardn actividades turisticas la simple tenencia de huespedes de la
manera autorizada en el articulo 18 de la Ley de Arrendamientos
Urbanos, siempre que sean estables, asi como el alojamiento por plazo
superior a un afio, siempre y cuando el arrendatario lo destine a hogar
familiar y se encuentre empadronado en. el Ayuntamiento en que se
ubique el inmueble.

Art. 2° 1, Serdn sujetos responsables de las infracciones adminis-

" trativas a la normativa turistica:

a) Las personas fisicas 0 juridicas titulares de Empresas, estableci-

| mientos y actividades turisticas, que serdn, salvo prueba en contrario,

aquellas a cuyo nombre figure la licencia o autorizacién, en su caso
preceptivas. o -

Las personas fisicas o juridicas qué no disponiendo de la
autorizacidn o del titulo profesional en cada caso obligatorio, realicen la
actividad o mantengan abiertos establecimientos turisticos.

2. El titular de la Empresa, establecimiento o actividad, sera
responsable administrativamente de las infracciones cometidas por el
personal a su servicto.

3. La responsabilidad administrativa se exigira al titular sin perjui-
cio de que éste pueda deducir las acciones que resulten procedentes

- contra las personas a las que sean materialmente imputables las

infracciones para resarcimiento, y sin perjuicio también dé las sanciones
accesorias que puedan imponerse a éstas.

TITULO 1T
De la Inspeccién Turistica

Art. 3° 1. La comprobacién del cumplimiento de la normativa
en materia turistica se realizara por la Inspeccién de Turismo, bajo la
g%reccién, planificacion y control del érgano competente correspon-

ente.

2. Los titulares de las Empresas, establecimientos y actividades
turisticas, o quicnes se¢ encuentren al frente de ellas en el momento de
realizarse la 1nspeccion, estan obligadas a facilitar a los Inspectores el
examen de las dependencias, obras o instalaciones, documentacién
oficial al objeto de la inspeccidn y, en general, cuanto conduzca a un
mejor conocimiento de los hechos y la adecuacion de los mismos a las
prescripciones legales.

3. Los Inspectores serin provistos de la documentacidon que acre-
dite su condicion, estando obligados a exhibirla cuando se hallen en el
gjercicio de sus funciones.

4, En el gjercicio de su funcion, los Inspectores tendran cardcter de
Agentes de la autoridad y gozaran como tales de la proteccién y
facuitades que a los mismos dispensa la normativa vigente.

5. Los Inspectores estan obligados de modo estricto a cumplir el
deber de sigilo profesional. El incumplimiento de este deber sera
sancionade conforme a las disposiciones vigentes en la materia.

6. Al objeto de realizar la inspeccién administrativa de las Empre-
sas, establecimientos y actividades turisticas, la Direccion General de
Turismo podrd habilitar a personal cualificado de la Generalidad, asi
como contar con la colaboracion de personal de otras Administraciones
Piiblicas, al mismo le sera de aplicacién lo dispuesto en los puntos
anteriores.

7. La Direccion General de Turismo vendrd obligada a comunicar
a los Departamentos u Organismos correspondientes aquellas deficien-
cias que detecten en el ejercicio de su cometido v que, pudiendo
constituir infracciones, incidan en el imbito competencial de cualquier
otro Departamento v Organismo de la Administracion.



